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Profi-Methode
Satz

Die Beanspruchung im Schnitt S (oder x) ist gleich der Dyname im Punkt O, welche
aus der Reduktion der am abgeschnittenen Teil angreifenden &dusseren Kréfte und

Kréftepaare hervorgeht.

Bemerkung:

Gemass den Beziehungen (1) und (2) erhall man die Beanspruchung im Schnilt S
auch dadurch, indem man am Einzelteil einfach Gleichgewicht formuliert. Fur die Anw-
nedungen ist aber die Methode geméss obigem Satz viel einfacher und direkter an-
wendbar. Wir wollen diese Methode fortan als Profi-Methode bezeichnen.
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iir Balken aus homogenem Material konnen die Schubspannungen infolge Querkraft vernachlissigt werden,
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Normalspannungshypothese fir sprodes Material

In einem Kérperpunkt P eines Bauteils liege ein allgemeiner, raumlicher Spannungszu-
stand vor. Dann waéhlt man als Vergleichsspannung die maximale Normalspannung
und die Bruchbedingung lautet dann, ausgedriickt in den Hauptspannungen
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In einem Korperpunkt P eines Bauteils liege ein allgemeiner, réumlicher Spannungszu-
stand vor. Dann wéhlt man als Vergleichsspannung die maximale Schubspannung und
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