
 

 

 

 

 

 

     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
v⃗0=|⃗v|( cos(α°),sin (α°)) 

Auftreffwinkel durch Geschwindigkeit V

, FHang = FG*sin(α), FReib=FG*cos(α)*μ 

 

 

Relativer Fehler:  

Fehlerfortpflanzung:  

Absoluter Fehler:  

Standardabweichung:  

 

Unsicherheit des Mittelwerts: 

 

 

   

  

 

 

 

 

 

 
 

 

Feder Serie:  

Feder parallel:  

 

Impuls 

 

  

Geschwindigkeit nach dem Stoss: 
1. vspt von den vsystm abziehen 

2. vsystem Vorzeichenwechsel 

3. Vspt zu usystem addieren 

 

 

Inelastischer Stoss: 

 

Pendel 

gedämpfte Frequenz 

m = Masse; R = Abstand Drehpunkt 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

rechtslaufende Welle 

Wellenzahl 

f = Frequenz; ω = Kreisfrequenz;  

λ = Wellenlänge; c = Ausbreitungsgeschw. 

sin Ausdruck nach x 

Phase (Winkel) der Welle 

Änderungsrate t Änderungsrate x 

Formel Interferenz Gitterspalt 
a = Abstand Gitter zu Schirm; 
g = Spaltabstand Gitterstäbe 

k = Maximum Interferenzstelle 1, 2,… 
dk = Distanz Stelle k zum Ursprung 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

  

  

  

  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ε0 (Dielektrizitätskonstante) 
= 8.854E-12 AsV-1m-1 

q1 [C], q2 [C], r[m] 
Elementarladung: 

e = 1.6E-19 Coulomb 
m Elektron = 9.1E-31 kg 
m Proton = 1.7E-24 kg 

 

E = elektrisches Feld [N/C] 
oder [V/m] 

Fluss (PSI) [Vm]; 
E (E-Feld) [N/C]; 
A (Fläche) [m2] 

Q (eingeschl. Ladung) [C] 

ε0 (Dieel. Konst.) 

E (Energie pot) [J] 
W (Arbeit) entgegengesetzt E 

F (Kraft) [N]; dr (Weg) [m] 

PSI (Potenzial) [V] 
ΔE [J] 

q (Probeladung) [C] 

Energie [J] & Potenzial [V]bei Punktladung 

Energie [J] & Potenzial [V]bei konstantem Feld 
B & A sind Positionen der konstanten Felder Potenzial [V] Abs. Potenzial gegenüber Unendlich 

Nordpol = Rot; B-Feld von N --> S 

FL (Lorenzkraft) [N] 
q+ (Ladung) [C]; E (E-Feld) [N/C] 

v (Geschw.) [m/s]; B (Mag. Feld) [T] 
F (Lorenzkraft) [N] ; I (Strom) [A] 

s (gesamt Strecke) [m] ; B (Mag. Feld) [T] 

(B- Feld einer langen SPULE) 
[T] 

μ0 (4πE-7) [N/A2] 
I (Strom) [A] 

n (Anzahl Wicklungen) 
a, b (Position) 

ε0 (Dielektrizitätskonstante) 
8.854E-12 AsV-1m-1 

μ0 (4πE-7) [N/A2] 
c (Lichtgeschwindigkeit) 

2.998E8 [m/s] 

B-Feld; I (Strom) [A]; R (Abstand) [m] 

endlich langer Draht 

unendlich langer Draht 

Beliebig geformter Leiter 

B-Feld im Zentrum 
kreisförmigen Leiterschleife 

Faraday Gesetz 

Integral E-Feld über Weg = Spannung (U) [V] 

Magnetischer Fluss (Weber)[Vs/Wb] or 
[kgm2/As2] 

B (Magnetisches Feld) [T] (Tesla) 
A (Fläche)[m2] 

Erdmagnetfeld 0.5E-3T 

Radius; Masse; Ladung; Mag-Feld 
wegen Zentripetalkraft 

Ampere Gesetz, μ0 (4πE-7) [N/A2] 

 ε0 (Dielektrizitätskonstante) 8.854E-12 AsV-1m-1 

Dipolantenne Ausbreitung 

E-Feld, B-Feld 

Energiedichte [W] 
ε0 (Dielektrizitätskonstante) 8.854E-12 AsV-1m-1 

μ0 (4πE-7) [N/A2] 
c (Lichtgeschwindigkeit) 2.998E8 [m/s] 

Effektiv Werte und nicht 
Amplituden Werte 

S (Intensität) = Leistung / Fläche 

Energie im Volumen 

Mittlere Intensität 

I(Intensität) [W/m2] 
E-Feld [N/C], B-Beld [T] 

E0, B0 → Amplitude 

eV (Elektronenvolt) [Energy] 
!! Frequenz bleibt konstant egal in 

welches Medium !! 

Wellenzahl 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Optik 

 

 

 

 

 

 

 

E-Feldlinien 
zB. Erde(+) Gewitter (-), 

Ladung von + nach -  

E (Energie) [J oder Nm]; m (Masse) [kg]; 
 c (Lichtgeschwindigkeit) 2.998E8 [m/s] 
h (Planck’sches Wirkungsquantum) [Js] 

h = 6.626E-34 Js 
f (Frequenz) [Hz oder 1/s] 

 λ (Wellenlänge) [m] 

Beugung 

Brechung; v (Geschw.) [m/s] 

Totalreflexion von Dichtem in Dünnes Medium, α2 max 90°. 

Interferenz; m = ganze Zahl; L = Abstand zum Schirm [m]; d = Abstand der Löcher [m] 

dünne Linse; g (Abstand Gegenstand zu Linse) [m] 
b (Abstand „Bild“ zu Linse) [m]; f (Abstand Brennpunkt /-weite zu Linse) [m] 

M (Vergrösserungfaktor) !!ACHTUNG VORZEICHEN!! 
falls g < f → Vergrösserung (Virtuelles Bild); falls g > f → verdreht & 

verkleinert (reelles Bild) 
Dioptrie = 1/ Brennweite→ Dioptrie 5 = 1/5m = 20cm 

I (Intensität einer Punktquelle) 
P (Leistung) [W] 
A (Fläche) [m2] 

Totalreflexion 

Bewegter Stab der Länge L mit v 
nach Y-Axis, B Feld ins Papier rein 



 

 

 

 

 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

!! Frequenz bleibt konstant egal in 

welches Medium !! P (Leistung) [W], ε (Emissionsgrad) 0 < ε < 1 
σ (Boltzmann Konstante) 5.67E-8 [W/m2K4] 

A (Oberfläche) [m2], T (Absolut Temperatur) [K] 

 

λ [m]; T [K] 

D (Druck) [Pa], P (Leistung) [W] 
S (Intensität) [W/m2], A (Fläche) [m2] 

c (Lichtgeschwindigkeit) 2.998E8 [m/s] 

N (Anzahl), T1/2 (Halbwertszeit) [s] 
{Jahre*365.26*24*3600} 

 λ (Zerfallsrate / -konstante) [1/s] 

A (Aktivität) [1/s] 

Deponierte Energie: E = N(1) * Eα * p 

E (Energy) [J or MeV], N (Anzahl 

Teilchen zum Messzeitpunkt), 

Eα (Energie Alpha Teilchen)[MeV], 

p = Prozent der Deponierten 

Teilchen) 

Energiedosis: DE = E / M 

E (Energy) [J], M (Masse) [kg], 

DE (Energiedosis)[Gy] 

Äquivalenzdosis: D = DE * 13  

D [Sv], DE (Energiedosis) [Gy] 


