






                                                                                                     5

Festigkeitslehre 2
Deformation aufgrund von Biegung

F𝑙𝑙

𝑥𝑥

𝑧𝑧

𝑄𝑄

𝑀𝑀𝑦𝑦
𝑥𝑥

1. Biegemoment bestimmen

𝐸𝐸𝐼𝐼𝑦𝑦  
= const.

𝑤𝑤(𝑥𝑥)

F

Geg.: 𝐸𝐸𝐼𝐼𝑦𝑦  
,𝐹𝐹, 𝑙𝑙

Ges.: 𝑤𝑤(𝑥𝑥)

2. DGL lösen

3. Randbedingungen einarbeiten, 𝐶𝐶𝑖𝑖 bestimmen, dann Biegelinie

F
𝑥̅𝑥 = 𝑙𝑙 − 𝑥𝑥

𝑧𝑧

𝑀𝑀𝑦𝑦 einsetzen in DGL
Vorzeichen beachten!

Erste Integration

Zweite Integration

2. Beispiele

Koordinatentransformation

𝑧𝑧

𝑓𝑓

Max. Durchbiegung

𝑥𝑥

Beispiel 1: Kragbalken
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Deformation aufgrund von Biegung

F

𝑥𝑥

𝑧𝑧

𝐸𝐸𝐼𝐼𝑦𝑦  
= const.

Geg.: 𝐸𝐸𝐸𝐸𝑦𝑦,𝐹𝐹, 𝑎𝑎
Ges.: 𝑓𝑓

Aus Beispiel 1:

𝑎𝑎 𝑎𝑎

𝑓𝑓1
F

𝑓𝑓2

Mit 𝑙𝑙 = 𝑎𝑎 aus (1) folgt:

Man liest ab:

tan−1 𝑤𝑤𝑤(𝑥𝑥 = 0) f

Mit 𝑎𝑎 = 𝑙𝑙
2
 folgt:

Beispiel 3: Kragbalken mit Starrkörperverschiebung












