Algebraische Fun
tan(z) = i:—g;
cot(z) = %((:))
cot(z) = ﬁ

Multiplikation von Funktionen

Doppelwinkelformel:

ktionen:

C1sin(wt) + C2cos (wt)
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x: Abszisse
y: Ordinate

cos(—x) = cos (x)

sin(2-a)=2-sina

-Cos oL sin (x F g) = Fcos (x)

cos(2-a)= cos” oL —

sin? o Goniometr. Gleichung:

Winkeladditionsformel:

sin(p) =

b
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cos(p) = 2

tan(p) = 2
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Taylorreihen
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Taylor Approximation:
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o firtl(g): die (n + 1)-te Ableitung von f,
zwischen @ und =
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nachstes
Cloment dew Potemz vehe,

Punkt £

Konvergenzradius:

Um zu bestimmen, fir welche z die Reihe konvergiert, nutzt man den Konvergenzradius p. Das
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k=0

Quotientenkriterium hilft dabei.
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n=0
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20=2 8! = 40320

3l=6 9! = 362880

4 =24 10! = 3628800

50 =120 11! = 39916800
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Multiplikation von Potenzreihen: .
P I Newtonsches Ableitungsregeln:
plx) Tangentenverfahren: fe)mat @) .
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. ?o" Podo —> o= einzeln Ableiten
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Bernoulli-L'Hospital Regel G2=Fer0u+Pa-GatPo- g —> A2 = g=ny br=
’ 0 f'xX)=ad{b)+b In diese Formel einsetzen
Die L'Hospital-Regel wird verwendet, wenn ein Grenzwert die unbestimmte Form 5 oder % hat: |
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tim 7)o £(@) Aufleitungsregeln/Integrieren
P g@) = g(a)
fz“dm = ! ARl ?‘WUL& &Hftu{':oﬂsflaﬁl:
Voraussetzungen: A+l
1 .
f(z) und g(z) sind differenzierbar fﬂ,-x”dm:a- apZiee /f(f)di mit z = ¢(y) = dz = ¢'(y)dy
lim; ., f(z) = 0 und lim,_,, g(z) = 0 oder +oo/ + 0o
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Die Ableitungen f'(z) und g'(z) existieren und bilden einen bestimmten Grenzwert /(u Qe = Jude [ ude = /‘f(‘a(y)] #w)dy Ix = ‘f[y)
‘ l "-:w: Integrand enthalt Setze
Formel von Newton Taylorpolynom Pockiele. Lo 3 Hala)) - ') = o(z)
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2 : ) bis |T(x)| > Anford. Este SubchhFonsregel] | v @ S—
k=0 W=t b In(lnz) « = In(z) oder u = In(ln(z))
z X z|X dq | e ) u= f(z)
To(z) =1 x = / — =%y |- i
o(w) \/_ Y y ﬁ \/; X Trigonometrisches Produkt (2 . sin z cos ) = sin(z) oder u = cos(z)
Ti(z)=a-z Qrenzen  ompagson: 1 Povtalbuudde ;Mqﬁm’:
Cusefzem 1q
-~ a(a — 1) 9 Faktor in Nenner Teilbruch-Form
TQ(J:) - 21 o Linearfaktor (& — a) L
Tg(z) _ a(a - 1),'(a — 2) e Mehrfache Linearfakioren (z — )"
3! Quadratische Faktoren (z° + bz + ¢)
Ty(z) = afa - 1)(a —2)(x—3) Ll Mehrfache quadratische Faktoren (2 + b + ¢)" 4 F
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4 Trigonometrische Identititen: Hyperbolische Identitdten:
-1 -2 — —4 ; . .
Ty(z) = (e —1)( 5)!(a a—1) - zb ® 1= cos(z) + sin®(z) ® 1= cosh?(z) — sinh®(z)
- @ sin’(z) = (1 — cos(2z)) @ sinh’(z) = 5(cosh(2z) — 1)
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S I;; im } 5 g @ cos(2z) = cos’(z) — sin’(z) cosh(2z) = cosh®(z) + sinh*(z)
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